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Die folgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen 

(3) Uberkopfwerfer-Reinigungsmaschine 

(§) Erne Oberkopfwerfer-Reinigungsmaschine hat eine 
Kehrwalze, die mit einer Tunnelwand einen Besentunnel 
bildet, sowie einen hinter der Kehrwalze angeordneten 
Schmutzbehalter, dessen Etntrittsoffnung dem Ende des 
Besentunnels zugewandt ist, wobei die Unterkante der 
Eintrittsoffung benachbart zur Kehrwalze liegt. Der Ab- 
stand der Langsachse der Kehrwalze vom zu reinigenden 
Boden und von der Tunnelwand ist zur An passu ng der im 
Betrieb erfolgenden Verkurzung der Borsten veranderbar. 
Mindestens ein Teil des Schmutzbeha Iters ist zur Anpas- 
sung an die Verkurzung der Borsten der Kehrwalze verla- 
gerbar, um einen optimalen Abstand der Unterkante sei- 
ner Eintrittsoffnung von der Kehrwalze zu erhalten. Die 
Verlagerung des mindestens einen Teils des Schmutzbe- 
halters und die Veranderung der Lage der Langsachse der 
Kehrwalze sind miteinander gekoppelt. 
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Beschreibung 



Die Erfindung bezieht sich auf eine Uberkopfwerfer-Rei- 
nigungsmaschine gemaR Oherhegriff des Anspruchs 1 . 

Uberkopfwerfer-Reinigungsmaschinen sind bekannt 
(US-PS 3 930 277) und haben gegenuber den sogenannten 
Nachvornewerfer-Reinigungsmaschinen den Vorteil, daB sie 
den aufgenommenen Schmutz besonders weit in den hinter 
der Kehrwalze angeordneten Schmutzbehalter befordern, so 
daB dessen Fullvolumen optimal genutzt wird, wahrend bei 
Nachvornewerfer-Reinigungsmaschinen zwar ein verhalt- 
nismaBig groBer Schmuizbehalter vorgesehen werden kann, 
dessen Fullung jedoch nicht optimal ablauft, da der von der 
Kehrwalze nach vorn in den Schmutzbehalter geschleuderte 
Schmutz im wesentlichen immer in den gleichen Bereich 
und damit auf den bereits im Schmutzbehalter befindlichen 
Schmutz geworfen wird. Dadurch wird das eigentliche Fiill- 
volumen des Schmutzbehalters ub richer wcisc nicht voll- 
standig ausgenutzt. 

Bei nach Uberkopfwerfer-Reinigungsmaschinen ist es er- 
forderiich, den Kehrspiegel, also den Abschnitt der Kehr- 
walze, in dem freie Borstenenden in Beriihrung mit dem zu 
reinigenden Boden kommen, sowie den vom Besentunnel 
gebildeten Forderspalt, d. h. den Bereich zwischen Umfang 
der Kehrwalze und die Kehrwalze im vorderen Bereich um- 
gebender Tunnelwand, durch den der von den Borsten nach 
vorn geschleuderte Schmutz iiberden auBeren Umfang der 
Kehrwalze nach hinten in den Schmutzbehalter gefordert 
wird, optimal einzustellen. Dariiber hinaus muB ein vorge- 
gebener Abstand zwischen Umfang der Kehrwalze und Un- • 
terkante der Eintrittsoffnung des Schmutzbehalters einge- 
halten werden, damit der gesamte gerorderte Schmutz in den . 
Schmutzbehalter gelangt und nicht teilweise wieder auf den 
gereinigten Boden. zuruckbefordert wird. Eine solche opti- 
maie Einstellung laBt sich mit einer neuen Kehrwalze ohne 
weiteres erreichen. Im Betrieb nutzen jedoch die Borsten der 
Kehrwalze ab, so daB sich der Kehrspiegel verkleinert, der 
vom Besentunnel gebildete Forderspalt vergroBert und der 
Abstand zwischen Umfang der Kehrwalze und Unterkante 
der Eintrittsoffnung des Schmutzbehalters zunimmt. 

Es ist daher bei Uberkopfwerfer-Reinigungsmaschinen 
iiblich, eine Moglichkeit vorzusehen, um den Abstand der 
Langsachse der Kehrwalze vom zu reinigenden Boden und 
von der Tunnelwand zu verandern, etwa indem man die 
Kehrwalze an Schwenkarmen aufhangt, deren Lage durch 
Anheben und Absenken mittels Bowdenzuges verandert 
werden kann (Maschine "Hako Jonas 1500"), um auf diese 
Weise durch Veranderung der Lage der Kehrwalze den 
Kehrspiegel und den Abstand zwischen Kehrwalze und 
Tunnelwand wieder zu optimieren. Ferner ist es auch be- 
kannt, bei derartigen Uberkopfwerfer-Reinigungsmaschi- 
nen zusatzlich eine Verstellung der Unterkante der Eintritts- 
offnung des Schmutzbehalters vorzunehmen, indem man 
diese Unterkante am vorderen Ende eines Klappenelemen- 
tes ausbildet, das schwenkbar am Boden des Schmutzbehal- 
ters angelenkt ist und das von der Bedienungsperson in sei- 
ner Ausrichtung verandert werden kann, um so den Abstand 
zwischen Umfang der Kehrwalze und Unterkante der Ein- 
trittsoffnung an die im Betrieb auftretende Verkurzung der 
Borsten der Kehrwalze anzupassen. 

Wahrend die Anderung der Lage der Kehrwalze bei den 
bekannten Uberkopfwerfer-Reinigungsmaschinen von der 
Bedienungsperson auf verhaltnismaBig einfache Weise vor- 
genommen werden kann, da die Bedienungselemente ein- 
fach von auBcn zuganglich angcordnct werden, bestcht. cin 
Problem bei der Anpassung des Abstandes der Unterkante 
der Eintrittsoffnung des Schmutzbehalters an den Umfang 
der Kehrwalze darin, daB hierzu an der stark verschmutzten; 



10 



15 



20 



25 



30 



35 



40 



45 



50 



55 



60 



65 



die Unterkante aufweisenden Klappe angegriffen und die 
Verstellung vorgenommen werden muB, d. h. die Bedie- 
nungsperson muB die Einstellung in einem verhaltnismaBig 
umstandlichen Vorgang in einem stark schmutzbelasteten 
Bereich der Maschine vomehmen. Ein Eingriff an der 
Klappe iiber einfach von auBen zugangliche Elemente ist 
nicht ohne weiteres moglich, weil der Schmutzbehalter zwi- 
schen seiner Stellung im Reinigungs betrieb und einer Entla- 
destellung bewegbar sein muB. Dariiber hinaus ist es im nor- 
malen Betrieb fur die Bedienungsperson schwierig, insbe- 
sondere bei der Einstellung der Unterkante der EintrittsorY- 
nung des Schmutzbehalters den genau richtigen Abstand 
zwischen Unterkante und Umfang der Kehrwalze zu wan- 
len, es sei denn, er fuhrt Abstandsmessungen durch. Erfah- 
rungsgemaB werden solche Abstandsmessungen jedoch von 
den Bedienungspersonen im allgemeinen unterlassen, und 
sie versuchen, wenn uberhaupt eine Einstellung vorgenom- 
men wird, dicsc auf cincn nur grob geschatzten Abstand 
vorzunehmen. 

Es ist Aufgabe der Erfindung, eine Uberkopfwerfer-Rei- 
nigungsmaschine so zu verbessern, daB die Nachstellung 
von Langsachse der Kehrwalze und Unterkante der Ein- 
trittsoffnung des Schmutzbehalters bei Verkurzung der Bor- 
sten der Kehrwalze im Betrieb auf einfache Weise erfolgen 
kann und eine oplimale Einstellung moglich wird. 

Zur Losung dieser Aufgabe wird eine Uberkopfwerfer- 
Reinigungsmaschine gemaB Oberbegriff des Anspruchs 1 
erfindungsgemaB derart ausgestaltet, daB die Verlagerung 
des mindestens einen Teils des Schmutzbehalters und die 
-Veranderung der Lage der Langsachse der Kehrwalze mit- 
einander gekoppelt sind. 

Bei der erfindungsgemaBen Uberkopfwerfer-Reinigungs- 
maschine wird somit bei Veranderung der Lage der Langs- . 
achse der Kehrwalze automatisch auch der mindestens eine 
Teil des Schmutzbehalters verlagert, so daB die Anpassung 
der Lage der Kehrwalze an die Verkurzung der Borsten auch 
automatisch die erf orderliche Anpassung bzw. Einhaltung 
des gewiinschten Abstandes der Unterkante der Eintrittsoff- 
nung des Schmutzbehalters zur Folge hat. Dabei kann der 
mindestens. eine Teil des Schmutzbehalters, wie bei der be- 
kannten Uberkopfwerfer-Reinigungsmaschine, aus einer 
Klappe bestehen oder aber die Form eines die Unterkante 
der Eintrittsoffnung aufweisenden Teilbehalters haben, der 
teleskopartig im ubrigen Schmutzbehalter verschiebbar ist. 
Vorzugs weise ist jedoch der gesamte Schmutzbehalter- zur 
Veranderung der Lage der Unterkante seiner Eintrittsoff- 
nung verlagerbar. 

Wahrend es moglich ist, die Verlagerungen des minde- 
stens einen Teils des Schmutzbehalters und der Langsachse 
der Kehrwalze abhangig von einer optischen oder sonsugen 
Abtastung des im Betrieb auftretenden Abstandes des Um- 
fanges der Kehrwalze von der Unterkante der Eintrittsoff- 
nung des Schmutzbehalters oder abhangig vom Abstand zu 
einem Bereich der Tunnelwand oder aber in Abhangigkeit 
von einem gemessenen Kehrspiegel in vorbestimmter Weise 
vorzunehmen, ist vorzugsweise zwischen Kehrwalze und 
dem mindestens einen Teil des Schmutzbehalters eine me- 
chanische Kopplung vorgesehen, da derartige mechanische 
Kopplungen in dem verhaltnismaBig rauhen Betrieb einer 
solchen Maschine besonders wenig storanfallig sind. 

. Bei einer mechanischen Kopplung zwischen Kehrwalze 
und mindestens einem Teil des Schmutzbehalters ist die 
Kehrwalze vorzugsweise an in ihrer Lage verstellbaren 
Schwenkarmen gehaltert, und an den Schwenkarmen kon- 
ncn Stcllclcmcntc angrcifen, die sich auf zur Stiitzcbcnc gc- 
neigten Halteflachen abstutzen, die an verlagerbaren, mit 
dem Schmutzbehalter gekoppelten Halteelementen ausge- 
bildet sind. Wenn daher eine Verstellung der mit dem 
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Schmutzbehalter gekoppelten Halteelemente und damit eine 
Verlagerung des Schmutzbehalters stattfindet, erfolgt 
zwangsweise eine Veranderung der Lage der geneigten Hal- 
teflachen dieser Halteelemente und darturch der an ihnen an- 
greifenden Stellelemente entlang dieser geneigten Halte Aa- 
chen. Dadurch wird dann auch die Lage der Schwenkarme 
der Kehrwalze und damit die Lage von deren Langsachse 
verandert, wodurch eine gekoppelte Lage veranderung von 
Schmutzbehalter und Kehrwalze stattfindet. 

Die Halteelemente konnen mit zusammen mit ihnen ver- 
lagerbaren Stiitzstangen verbunden sein, an deren auBeren 
Enden sich der Schmutzbehalter im Reinigungsbetrieb ab- 
stiitzt. 

Der Schmutzbehalter kann zur Verschwenkung zwischen 
einer Stellung im Reinigungsbetrieb und einer Entladestel- 
lung verschwenkbar an verschwenkbaren Haltearmen ge- 
halten sein, und die Halteanne konnen sich in der Stellung 
des Schmutzbehalters im Reinigungsbetrieb an den auBcrcn 
Enden der Stiitzstange abstutzen. Vorzugsweise greifen an 
den Haltearmen Arbeitszylinder an, die den Schmutzbehal- 
ter in die Entladestellung bewegen und die die Halteanne in 
der Stellung des Schmutzbehalters im Reinigungsbetrieb ge- 
gen die auBeren Enden der Haltearme Ziehen. 

Die die geneigten Halteflachen aufweisenden Halteele- 
mente konnen mittels mindestens eines Bowdenzuges verla- 
gerbar sein sowie durch diesen gegen die Wirkung der Ar- 
beitszylinder auch in ihrer Betriebsstellung gehalten wer- 
den, so daB durch Betatigung des mindestens einen 
Bowdenzuges die gekoppelte Verlagerung von Kehrwalze 
und Schmutzbehalter durchgefuhrt wird. 

Um die Halteelemente zuverlassig in die Stellung zu brin- 
gen, in der der Abstand zwischen Unterkante der Eintritts- 
offnung des Schmutzbehalters und Umfang der Kehrwalze 
ein Minimum ist, also dem gewiinschten Abstand entspricht, 
kann auf die Halteelemente eine Federkraft in Richturig der 
Annaherung des Schmutzbehalters an die Kehrwalze wir- 
ken. 

Die Erfindung wird im foigenden anhand der ein Ausfuh- 
rungsbeispiel zeigenden Fig. naher erlautert. 

Fig. 1 zeigt in einer schematischen und teilweise aufge- 
brochenen Seitenansicht eine Uberkopfwerfer-Reinigungs- 
maschine. 

Fig. 2 zeigt ebenfalls in schematischer und teilweise auf- 
gebrochener Darstellung eine Draufsicht auf die Reini- 
gungsmaschine gemaB Fig. 1. 

Fig. 3 zeigt in einer Ansicht entsprechend Fig. 1 vergro- 
Bert den Bereich der Reinigungsmaschine um die Kehr- 
walze und den Schmutzbehalter, wobei sich die Langsachse 
der Kehrwalze in der Lage fur unabgenutzte Borsten der 
Kehrwalze befindet. 

Fig. 4 zeigt eine Darstellung entsprechend Fig. 3, wobei 
die Langsachse der Kehrwalze jedoch in eine Stellung fiir 
stark abgenutzte Borsten der Kehrwalze abgesenkt ist. 

Die dargestellte Reinigungsmaschine ist im wesentlichen 
von ublichem Gesamtaufbau und hat einen Maschinenrah- 
men 2, an dem das einzige Vorderrad 4, die Hinterrader 3, 3\ 
die Kehrbesen 7, 7' und weitere Bauelernente, wie beispiels- 
weise der Antriebsrnotor 16, das Gebiase 13, das Filterge- 
hause 15, die die Kehrwalze 5 haltenden Schwenkarme 11, 
die den Schmutzbehalter 17 tragenden Haltearme 19, ein 
Fahrersitz und das Lenkrad befestigt sind. Im Reinigungsbe- 
trieb wird die Reinigungsmaschine vom Motor 16 angetrie- 
ben uber den zu reinigenden Boden 1 verfahren, wobei die 
Kehrwalze 5 mit einem den sogenannten Kehrspiegel defi- 
nicrenden Bereich ihrer Borsten in Bcrtihrung mit dem zu 
reinigenden Boden 1 steht und in den Fig. 1, 3 und 4 im Ge- 
genuhrzeigersinn angetrieben gedreht wird. Wahrend dieses 
Reinigungsbetriebes erzeugt das Gebiase 13 liber den Ver- 



bindungsschlauch 14 und das Filtergehause 15 im oberen 
Bereich des Schmutzbehalters 17 einen Unterdruck, durch 
den, wie fur Uberkopfwerfer-Reinigungsmaschinen bekannt 
und iiblich, der bei der Schniulzforderung durch den durch 
5 die Tunnelwand 8 und den an ihrein unteren Ende ange- 
brachten Dichtungslappen 9 begrenzten Besentunnel 10 
nach oben und liber den oberen Umfangsbereich der Kehr- 
walze 5 in den Schmutzbehalter 17 auftretende Staub abge- 
saugt wird. 

10 Wahrend die Borsten der Kehrwalze 5 im Reinigungsbe- 
trieb in Eingriff mit dem Boden 1 stehen, wird die Kehr- 
walze 5 fiir das normale Verfahren der Reinigungsmaschine 
aus dieser Eingriffsstellung ihrer Borsten mit dem Boden 1 
angehoben. Hierzu greift an den an beiden Seiten der Kehr- 

15 walze 5 vorgesehenen, jedoch in den Figuren nur an einer 
Seite erkennbaren Schwenkarmen 11 jeweils das Drahtseil 
34 eines Bowdenzuges an, dessen Umhullung 33. 33' je- 
weils an einem Abstutzklotz oder -tcil 35 befestigt ist. Die 
die Umhiillungen 33, 33' aufweisenden Bowdenziige fiihren 

20 zu einer in Fig. 2 angedeuteten Einstelleinrichtung, wie sie 
bei derartigen Reinigungsmaschinen iiblich und beispiel- 
weise bei den von der Anmelderin vertriebenen Reinigungs- 
maschinen "Hako Jonas 1500" und "Hako Jonas 1550" vor- 
handen ist. Mittels dieser Anordnung kann die Bedienungs- 

25 person durch enlsprechendes Aklivieren eines Betaligungs- 
hebels die Drahte 34 dieser Bowdenziige anziehen und so 
die Schwenkarme 11 um die Schwenkachsen 12 verschwen- 
kend anheben, um die Kehrwalze 5 in eine nicht darge- 
stellte, ausreichend angehobene Verfahrlage fur die Reini- 

30 gungsmaschine zu bringen. Im iibrigen ermoglichen diese 
Bowdenziige, die mit ihrer Hiille 33, 33' jeweils an einem 
Abstiitzteil 35 angreifen, die Grundeinstellung der Lage der 
Schwenkarme 11 und damit der Lage der Langsachse 6 der 
Kehrwalze 5 bezuglich dem zu reinigenden Boden 1. 

35 Wie in den Fig. 3 und 4 zu erkennen ist, liegt das Abstiitz- 
teil 35, das mit dem Drahtseil 34 des jeweiligen Bowdenzu- 
ges fest verbunden ist, auf der Halteflache 24 eines Halteele- 
mentes 23 auf. Diese Halteflache ist zum Boden 1 und damit 
zu der von den auf dem zu reinigenden Boden 1 zur Auflage 

40 kommenden Bereichen der Rader 3, 3', 4 gebildeten Stutz- 
ebene schrag von vorn nach hinten und unten geneigt. 
Seibstverstandlich ist auf jeder Seite der Kehrwalze 5 ein 
dem zugehorigen Schwenkarm 11 zugeordnetes Halteele- 
ment 23 vorhanden. Dieses Halteelement sitzt in der Waage- 

45 rechten verschiebbar auf einer uber Halterungen 37 und 38 
am Rahmen 2 befesdgten Halteplatte 36 und wird von einer 
am vorderen Ende angreifenden Feder 28 in den Fig. 1, 3 
und 4 nach rechts belastet. Am hinteren Ende der Halteele- 
mente 23 ist jeweils eine Stiitzstange 25 befestigt, der sich 

so verschiebbar durch die Halterung 37 und ein weiter hinten 
liegende, am Rahmen 2 befestigte Halterung 27 erstreckt. Er 
tragt an seinem hinteren Ende ein ublicherweise aus gering- 
fugig elastischem Material bestehendes Abstiitzteil 26. Fer- 
ner greift am hinteren Ende der Halteelemente 23 jeweils 

55 das Drahtseil 30 eines Bowdenzuges 29, 29' an, deren Beta- 
tigungsenden mit Kopplungsplatten 31, 31' verbunden sind, 
zwischen denen sich mit gegenlaufigen Gewindeabschnitten 
in Eingriff mit ihnen stehend eine Stellkurbel 32 (Fig. 2) er- 
streckt, so daB durch Drehung der Stellkurbel 32 der Ab- 

60 stand zwischen den Kopplungsplatten 31 und 31* vergroBert 
oder verkleinert werden kann. Da die Stellkurbel 32 in nicht 
dargestellter Weise axial unverlagerbar am Rahmen 2 gehal- 
tert ist, bewirkt die Drehung der Stellkurbel 32 in der einen 
oder der anderen Richtung eine VergroBerung oder Verrin- 

65 gcrung des Abstandcs der Kopplungsplatten 31, 31' voncin- 
ander und somit entweder ein Freigeben oder Anziehen der 
Bowdenziige 29, 29' und somit eine entsprechende Verlage- 
rung der Halteelemente 23. 
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Wie in Fig* 3 zu erkennen ist, runt bei Einsatz einer Kehr- 
walze 5 mit unabgenutzten Borsten das Abstutzteil 35 des 
das Drahtseil 34 aufweisenden Bowdenzuges auf deni hoch- 
sten Bereich der geneigten Flache 24 des Halteelementes 23, 
so daB sich die Langsachse 6 der Kehrwalze 5 im Reini- 
gungsbetrieb in ihrer hochsten Reinigungsbetriebslage be- 
findet. In diesem Betriebszustand ist das Halteelement 23 
am weitesten nach hinten, also in Richtung auf den 
Schmutzbehalter 17 verlagert, so daB auch das hintere Ende 
26 der Stutzstangen 25 am weitesten hinten liegt, wobei 
diese Stellung durch die Einstellung der Bowdenzuge 29, 
29' festgelegt wird. Im Reinigungsbetrieb Ziehen die Ar- 
beitszylinder 22 die urn die Achse 21 verschwenkbaren Hal- 
tearme 19 gegen die hinteren Enden 26 der Stutzstangen 25, 
so daB der von den Haltearme 19 getragene Schmutzbehal- 
ter 17 in eine definierte Lage gelangt, in der sich die Unter- 
kante 18 seiner nicht dargestellten EinlaBofTnung in einem 
fur den Reinigungsbetrieb optimalcn Abstand vom auBcrcn 
Umfang der Kehrwalze 5 befindet. Diese definierte Stellung 
des Schmutzbehalters wird auch automatisch wieder erhal- 
ten, wenn die Haltearme 19 durch entsprechende Aktivie- 
rung der Arbeitszylinder 22 im Uhrzeigersinn um die Achse 
21 (Fig. 1) verschwenkt wurden, um den Schmutzbehalter 
17 in eine Entleerungsstellung zu bringen, in der er durch 
Verschwenkung um die Achse 20 enileert wird, und wenn er 
danach wieder in die Stellung fur den Reinigungsbetrieb zu- 
riickbewegt wird, die in Fig. 1 gezeigt ist. 

Wie bereits erwahnt, tritt im Reinigungsbetrieb eine Ver- 
kiirzung der Borsten der Kehrwalze 5 durch Abrieb ein, so 
daB zur Beibehaltung eines optimalen Kehrspiegels und ei- 
ner fur den Reinigungsbetrieb optimalen Abmessung des 
Besen tunnels eine Verlagerung der Langsachse 6 der Kehr- 
walze 5 entiang einer kreisbogenformigen Bahn um die 
Schwenkachse 12 der Schwenkarme 11 erfolgt, bis wieder 
optimale Abmessungen von Kehrspiegel und Besentunnel 
erhalten sind. Hierzu werden die Bowdenzuge 29, 29' durch 
Drehung der Stellkurbel 32 entsprechend entiastet, so daB 
die Federn 28 die Halteelemente 23 nach vorn verlagert. Die 
sich auf den schragen Halteflachen 24 der Halteelemente 23 
abstutzenden Abstutzelemente 35 sind gegen eine Verlage- 
rungsbewegung in Richtung der Verlagerungsbewegung der 
Halteelemente 23 durch angedeutete Rahmenteile gesichert 
und konnen sich nur in Richtung senkrecht zur zugehorigen 
Halteflache 24 bewegen. Sie gelangen daher, wie ein Ver- 
gleich der Fig. 3 und 4 zeigt, in einen tiefer liegenden Be- 
reich der Halteflache 24, was eine entsprechende Ver- 
schwenkung der Schwenkarme 11 und damit eine Verlage- 
rung der Langsachse 6 der Kehrwalze 5 nach unten und vorn 
zur Folge hat. Auf diese Weise lassen sich wieder ein opti- 
maler Kehrspiegel und eine optimale Abmessung des Be- 
sentunnels einstellen. 

Die durch die Kraft der Feder 28 bewirkte und durch die 
Einstellung der Bowdenzuge 29, 29' begrenzte Verlage- 
rungsbewegung der Halteelemente 23 fuhrt zu einer entspre- 
chenden Verlagerungsbewegung der Stutzstangen 25, so daB 
die Enden 26 der Stutzstangen 25 in eine weiter vorn lie- 
gende Stellung gelangen. Dadurch erfolgt infolge der Zug- 
kraft der Arbeitszylinder 22 eine zusatzliche Verschwen- 
kung der Haltearme 19, bis zur Anlage der Haltearme 19 an 
den Enden 26 der Stutzstangen 25. Diese zusatzliche Ver- 
schwenkbewegung hat eine entsprechende Verlagerung des 
Schmutzbehalters 17 in Richtung auf die Kehrwalze 5 zur 
Folge, so daB die Unterkante 18 der EinlaBofTnung des 
Schmutzbehalters 17 ebenfalls wieder in einen fiir den Rei- 
nigungsbetrieb optimalcn Abstand vom auBcrcn Umfang 
der Kehrwalze 5 gebracht ist. 

Es sei erwahnt, daB der Zusammenhang zwischen Verla- 
gerung der Langsachse 6 der Kehrwalze 5 und Verlagerung 



der Unterkante 18 der EinlaBofTnung des Schmutzbehalters 
17 zum Nachfuhren in optimale Stellungen bei sich abnut- 
zenden Borsten der Kehrwalze 5 durch entsprechende Form 
und Neigung der Halteflachen 24 der Halteelemente 23 auf 
einfache Weise durch Versuche ermittelt werden kann. 
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1. 



Uberkopfwerfer-Reinigungsmaschine mil 

- einem Maschinenrahmen (21) zur Halterung 
der Rader (3, 3', 4), deren auf dem zu reinigenden 
Boden (1) zur Auflage kommenden Bereiche in 
einer Stutzebene (1) liegen, und der anderen Bau- 
teiie der Reinigungsmaschine, 

- einer zylindrischen, um ihre Langsachse (6) 
drehbaren Kehrwalze (5), deren im Reinigungsbe- 
trieb im Bereich des Kehrspiegels befindlichen 
Borsten sich in Richtung der Vorwartsfahrt der 
Reinigungsmaschine bewegen, 

- einer den vorderen und den oberen Bereich der 
Kehrwalze (5) iiberdeckenden, den Besentunnel 
(10) begrenzenden Tunnelwand (8, 9) und 

- einem hinter der Kehrwalze (5) angeordneten 
Schmutzbehalter (17), dessen Eintrittsoffnung 
deni Ende des Besen tunnels (10) zugewandt ist, 
wobei die Unterkante (18') der Eintrittsoffnung 
benachbart zur Kehrwalze (5) liegt, 

- wobei der Abstand der Langsachse (6) der 
Kehrwalze (5) vom zu reinigenden Boden (1) und 
von der Tunnelwand (8, 9) zur Anpassung an die 
im Betrieb erfolgende Verkiirzung der Borsten 
veranderbar ist, um einen optimalen Kehrspiegel 
und einen optimalen Abstand zwischen Kehr- 
walze (5) und Tunnelwand (8, 9) zu erhalten, und 
wobei mindestens ein Teil des Schmutzbehalters 
(17) zur Anpassung an die Verkiirzung der Bor- 
sten der Kehrwalze (5) verlagerbar ist, um einen 
optimalen Abstand der Unterkante (18) seiner 
Eintrittsoffnung von der Kehrwalze (5) zu erhal- 
ten, dadurch gekennzeichnet, daB die Verlage- 
rung des mindestens einen Teils des Schmutzbe- 
halters (17) und die Veranderung der Lage der 
Langsachse (6) der Kehrwalze (5) rniteinander ge- 
koppelt sind. 

2. Uberkopfwerfer-Reinigungsmaschine nach An-** 
spruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, daB der ge- 
samte Schmutzbehalter (17) verlagerbar ist. 

3. Uberkopfwerfer-Reinigungsmaschine nach An- 
spruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, daB zwi- 
schen Kehrwalze (5) und dem mindestens einen Teil 
des Schmutzbehalters (17) eine mechanische Kopp- 
lung vorgesehen ist. 

4. Uberkopfwerfer-Reinigungsmaschine nach An- 
spruch 3, dadurch gekennzeichnet, daB die Kehrwalze 
(5) an in ihrer Lage verstellbaren Schwenkarmen (11) 
gehaltert ist und daB an den Schwenkarmen (11) Stell- 
elemente (33, 34) angreifen, die sich auf zur Stiitz- 
ebene (1) geneigten Halteflachen (24) abstutzen, die an 
verlagerbaren, mit dem Schmutzbehalter (17) gekop- 
pelten Halteelementen (23) ausgebildet sind. 

5. Uberkopfwerfer-Reinigungsmaschine nach An- 
spruch 4, dadurch gekennzeichnet, daB die Halteele- 
mente (23) mit zusammen mit ihnen verlagerbaren 
Stutzstangen (25) verbunden sind, an deren auBeren 
Enden (26) sich der Schmutzbehalter (17) irn Reini- 
gungsbetrieb abstutzt 

6. Uberkopfwerfer- Reinigungsmaschine nach An- 
spruch 5, dadurch gekennzeichnet, daB der Schmutzbe- 
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halter (17) zur Verschwenkung zwischen seiner Stel- 
lung ini Reinigungsbelrieb und einer Entladestellung 
verschwenkbar an verschwenkbaren Haltearmen (19) 
gehaltert. ist, und daR die Haltearme (19) sich in der 
Stellung des Schmutzbehalters (17) im Reinigungsbe- 5 
trieb an den auBeren Enden (26) der Stutzstangen (25) 
abstutzen. 

7. Uberkopfwerfer-Reinigungsmaschine nach An- 
spruch 6, gekennzeichnet durch an den Halteannen 
(19) angreifende Arbeit szylinder (22), die den 10 
Schmutzbehalter (17) in die Entladestellung bewegen 
und die die Haltearme (19) in der Stellung des 
Schmutzbehalters (17) irn Reinigungsbetrieb gegen die 
auBeren Enden (26) der Haltearme (19) Ziehen. 

8. Uberkopfwerfer-Reinigungsmaschine nach einem 15 
der Anspruche 4 bis 7, dadurch gekennzeichnet, dafi 
die Halteelemente (23) mittels mindestens eines 
Bowdcnzugcs (29, 29') vcrlagcrbar sind sowic in ihrcr 
Betriebsstellung gehalten werden. 

9. Uberkopfwerfer-Reinigungsmaschine nach einem 20 
der Anspruche 4 bis 8, dadurch gekennzeichnet, daB 
auf die Halteelemente (22) eine Federkraft in Richtung 
der Annaherung des Schmutzbehalters (17) an die 
Kehrwalze (5) wirkt. * ■ - 

25 
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